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La presente invention concerne tin dispositif destine 
a traiismettre tin signal de mesure, code sous forme numerique, 
entre un appareillage tournant et tin systeme fixe* Slle s« appli- 
que en partieulier chaque fois qu*il est neeessaire de relever 
5 et d'utiliser, au cours de. la rotation de 1* appareillage , des 
mesures effectives par des appareils embarques sur la partie 
tournante . 

II est cormu d^tiliser des collecteurs tournants en 
association avec des balais frottants pour effectuer cette 

10 transmission. Cependant, cette solution est cotiteuse car elle 
necessite des collecteurs d'excellente qualite, faute de quoi 
des signaux parasites seraient engendres et pertuberaient les 
mesures. De plus, les collecteurs tournants s'usent et sont 
tres diffieilement utilisables pour des machines dont l f arbre 

15 tournant a un diametre important. 

On a ceja utilise egalement un mode de transmission 
par voie radioelectrique, au moyen d'antennes demission sur 
la partie tournante et d'spatennes de reception sur la partie 
fixe. Cette solution est egalement coftteuse (antennes, lignes, 

20 emetteurs a chaque fois specialement congu pour l 1 application 
particuliere envisagee). 

Xa presente invention propose de remediex^ aux 
inconvenients des syst ernes connus, en prevoyant un dispositif 
de transmission qui comprend deux ho bines coaxiales, l'une des 

25 bobines etant solidaire de la partie tournante (rotor) de la 

machine, et l 1 autre etant solidaire d'une partie fixe (stator). 
L f une des bobines est alimentee par le signal & transmettre qui 
est code numeriquement et 1* autre bobine sert de recepteur. 

les bobines peuvent comporter un nombre de spires trfcs 

30 reduit, mdme une spire unique si on travaille a frequence 
suffisamment elevee. 

Les bobines peuvent Stre disposees en regard i'une de 
1* autre avec un dxamfetr©. idositiqtie on bien 6tre disposees 
eoncentriquement I 1 una a I 1 autre, I 1 une des bobines etant a 

35 I'interieur, l f autre a Hexterisur. 
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Pour ameliorer le couplage entre les bobines done 
la qualite de la transmission, on peut prevoir un ecart fai- 
ble entre elles. D'autre part, pour diminuer l»influence des 
masses magnetiques voisines qui creent des deviations de 
flux magnetiques, on prevoit que les bobines sont placees 
a une distance minimum de ces masses. 

On realise ainsi un systeme de transmission peu 
cottteux, avec un niveau de signal regu eleve et depourvu de 
signaux parasites compte tenu de ce que le signal transmis 
n'est pas module en amplitude : Le rapport signal sur bruit 
est eleve. 

D'autres caracteristiques et ayantages de l 1 in- 
vention apparaitront a la lecture de la description detaillee 
qui suit et qui est faite en reference aux dessins annexes dans 
lesquels : 

- la figure 1 represente un schema du systeme de 
transmission numerique selon 1' invention, 

- la figure 2 represente un mode de realisation des 
bobines, dans lequel celles-ci sont montees concentriquement, 

- la figure 3 represente un mode de realisation des 
bobines, dans lequel celles-ci sont montees parallelement. 

A la figure 1, on voit le principe general de la 
transmission de signal numeEque selon 1» invention. 

La machine tournante a partir de laquelle on veut 
transmettre des mesures est f iguree schematiquement par un 

trait pointille 10. 

Elle porte des appareils de mesure, par exemple 
12, dont on veut transmettre les informations de mesure, 
pendant la rotation de la machine. 

Ces informations sont appliquees a un circuit de 
modulation 14 constitue par exemple par un oscillateur a 
frequence contr81ee par tension (VCO). Une transmission directe 
du signal numerique est possible si le code employe est de- 
pourvu de composante continue. 

Le signal module est applique a un amplificateur 
accorde 16 dont la sortie est connectee a une bobine d.' emis- 
sion 18, eventuellement par 1 • intermediate de f litres rejec- 
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teurs 20 pour supprimer les inductions parasites. 

La bobine d* emission 18 est centree sur 1* arbre 
22 du rotor de la machine tournante, la bobine 18 etant 
fixee a cet arbre et entrainee en rotation avec lui. Chaque 
bobine emission ou reception peut.Stre accordee sur la fre- 
quence centrale de 1'onde a transmettre. 

Une bobine de reception 24 est disposee au voisi- 
nage immediatde la bobine 18 mais est agencee pour rester 
fixe malgre la rotation de 1* arbre 22. Elle est egalement 
centree sur I 1 axe de 1 1 arbre 22, de maniere que les deux bobines 
gardent une disposition relative globalement const ante au 
cours de la rotation du rotor 10... 

Le signal module parcourant la bobine 18 cree un 
champ electromagnetique variable qui induit dans la bobine 
de reception 24 une forme electromotrice modulee de la mSme 
maniere que le signal d* emission. 

Cette force electromotrice est appliquee a un cir- 
cuit de reception comprenant un amplificateur accorde 26 et 
un demodulateur 28, et eventuellement des filtres rejec- 
teurs 3o"pour la suppression des frequences parasites, entre 
la bobine 24 et 1 1 amplificateur 26. 

Le signal issu du demodulateur 28 reproduit 1» infor- 
mation desiree en provenance du ou des appareils de mesure 12 
embarques sur la machine tournante. 

Les bobines 18 et 24 peuvent ne comporter qu'un 
nombre de spires tres reduit (une ou deux pour chaque bobine) 
si la frequence de modulation est suffisamment elevee. 

A la figure 2, on a represents une premiere dispo- 
sition mecanique des bobines d' emission et de reception, dans 
laquelle les bobines sont concentriques et centrees sur 
l*axe de 1* arbre 22 du rotor. 

De preference, les bobines 18 et 24 sont noyees dans 
des couronnes de resine plastique, respectivement 32 et 34. 

Chaque bobine est representee par une spire unique. 
La couronne 32 est collee tout autour de 1' arbre 22 du rotor 
de la machine ; la couronne 34 est collee concentriquement 
k la couronne 32 sur une partie fixe du b&ti, de maniere a en- 
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tourer la couronne 32 avec tin faible ecart radial erxtre la 
ou les spires de la bobine 18 et la ou les spires de la bo- 
bine 24. 

De preference, 1» ecart radial est inferieur a 5% 
i du diametre moyen des bobines, de maniere que le couplage 

Slectrqmagnetique de bobine soit stiff isamment bon. 
Mais un fonctionneraent au-dela est possible jusqu'a environ 25%. 

D 1 autre part, si des masses magnetiques sont si- 
tu'ees a proximite des bobines, on prevoit que les spires 
0 sont suffisamment espacees de ces masses magnetiques af in 

qu ! il n«y ait pas de perte par deviation du flux magnetique 
dans ces masses. De preference, les spires des bobines sont 
situees a une distance au mo ins egale a 2% du diametre moyen 
des spires des bobines. 
5 Etant donne qu»il est necessaire d»alimenter en 

Snergie electrique des appareils de mesure embarques dans la 
machine tournante, on prevoit que les couronnes de resine 
32 et 34 comprennent en plus des bobinages circulaires, 36 
et 38, jouant le r6le de transformateurs pour faire passer 
10 sans contact electrique de I'energie depuis le bSti fixe de 

la machine ousqu'au rotor tournant. Ce systeme d 1 alimentation 
n'est pas represents sur la figure 1* 

A la figure 3, on a represents uh autre mode de 
realisation des bobines 18 et 24 de transmission et de re- 
>5 ception de signal numerique. Dans ce mode de realisation, 
les bobines ne sont pas concentriques mais ont un diametre 
egal et sont . disposees c6te a c6te, toujours centrees sur 
l*axe de l f arbre 22 du rotor. 

Les bobines sont encore representees par une spire 
50 unique,. 18, 24, et elles sont noyees dans des couronnes de 
resine plastique 32 et 34 collees sur des collerettes ra- 
diales solidaires respectivement de I'arbre 22 et d f une par- 
tie fixe du bSti de la machine. 

Les bobines juxtaposees sont agencees pour Stre ecar- 
55 tees d f une distance suffisamment faibles pour que le couplage 
electromagnetique entre les bobines soit bon. De preference, 
cette distance est inferieure a 5% du diametre commun des 
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bobines. Elle peut cependant aller jusqu'a 25% 

D 1 autre part, pour eviter les pertes magnetiques, 
on s* arrange pour que les spires soient noyees dans la re- 
sine en restant a une distance suffisante des masses magne- 

5 tiques. De preference, cette dist'ance doit Stre prise au moins 
egale a 15$ du diametre moyen des bobines. 

On a represents egalement star la figure 3 des bobina- 
ges supplementaires noyes dans les couronnes de resine, ces 
bobines 36 et 38 se faisant face et servant de transforma- 

10 teurs pour amener de 1'energie electrique depuis le b&ti fixe 
de la machine jusqu'au rotor, sans contact electrique tournant 
entre le stator et le rotor. 
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REVENDICATIONS 

1 - Dispositif de transmission de signal numerique 
pour appareillage tournant, caracterise par le fait qu'il 
comprend deux bobines coaxiales a proximite immediate l'une 

de I'autre et centrees sur l'axe de rotation de !• appareillage, 
l*une des bobines etant solidaire du rotor, et 1" autre du 
stator, et unG des bobines etant alimentee par un signal a 
transmettre, et 1< autre bobine servant de recepteur. 

2 - Dispositif selon la revendication 1, caracte- 
rise par le fait que le bobinage recepteur comprend une ou 
deux spires. 

3 - Dispositif selon I 1 une des revendications 1 et 
2, caracterise par le fait que les bobinages sont disposes en 
regard I 1 tin de 1' autre centres sur un mSme axe. 

4 - Dispositif selon l*une des revendications 1 et 
2, caracterise par le fait que les bobinages sont disposes 
concentriquement l'un a I 1 autre. 

5 - Dispositif selon la revendication 4, caracterise 
par le fait que chaque bobine est accordee sur la frequence 
centrale de l'onde transmise. 

6 - Dispositif selon la revendication 3, carac- 
terise par le fait que le rapport de I'ecart axial entre les 
bobinages au diametre de ces bobinages est inferieur a 25%. 

7 Dispositif selon la revendication 3, carac- 
terise par le fait que le rapport entre I'ecart des bobi- 
nages par rapport aux masses metalliques et le diametre des 
bobinages est superieur a 1%, 

8 - Dispositif selon la revendication 4, caracte- 
rise par le fait que I'ecart radial entre les bobinages est 
inferieur a 25% de leur diametre, 

9 - Dispositif selon la revendication 4, caracte- 
rise par le fait que le rapport entre I'ecart des bobinages 
par rapport aux masses metalliques et le diametre des bobi- 
nages est superieur a 1%. 

10 - Dispositif selon I'une des revendications 1 a 
9, caracterise par le fait que les bobinages sont noyes dans 
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des couronnes de resine plastique, ou d*une matiere isolante 
analogue • 

11 - Dispositif selon D^une des revendications 1 
a 10, caracterise par le fait que chaque bobinage est raccor- 
de a un filtre rejecteur pour supprimer les signaux parasites. 
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